
1. Ganancia en tension en modo común
, ganancia en

tensión modo diferencial y factor de rechazo

de la salida de la primera etapa .

Calcular

la tension de salida (vo ) y factor de rechazo

del modo común total . AOI y resistencias apareadas .

Vin , = 2,5 V ; Vinz = 2,25 V ; Rr=3OKR = Ry ; Rz = 150 KR;
Rs = 15 KR
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Modo diferencial

Vovtz - VOUH = Viz ( 1 + ¥) _ Rpf Vin - Vip ( 1 + %-) + E- Viz

Voutz - Voutp = ( Viz - Vin) ( 1 + 2 %-) ⇒ Adp = 1 -12K¥ = 1+2.5=11
Adp : 11 UN
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Ganancias y CMRR segunda etapa
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2. Amplificador operacional alimentado a ± 15 V ( conf . no inversora)
con ganancia AOYV .

Asumamos que posee un ancho de banda

de ganancia unidad ft = 1,5MHz , una velocidad de respuesta de

5=0,8 4µs y la saturación aparece para tensiones de salida

de ± 14 V
.

a) Entrada sinusoidal con amplitud Vin -

_ QGV .

¿Frecuencia
antes de que se distorsione la salida ?
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→
ancho de banda en potencia
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Ancho de banda ⇒ BW = ftp
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µ = |-O ⇒ BW = 1,5 . 10° ' 1/10 = 150,0kHz



Vout = Av. Vin =10.06 =GU Vout =GV

fort<Vortmax-> No supera la tension de saturación

SR =w Umax =Vmax.258 => 1=2max
0,8. 105

f =2,5.6
=

21122 RHz

f(BW =No supera el ancho de banda

caún no se distorsiona
la salidal

b)Fremencia de la senal es f=10kHz dvalor máximo
de vin antes de que se distorsione?
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=1,273 jf = 2π Umax

f.2 i 10.103.2π
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=1,273V < Voutmax

vator maxde Vort -> Vinmax"1U

2) Vin=50mV dRango útil de fremencia de operación?

Vout =10. Vin=10.0,03:1V< Vort
2



f. = Ítem
,

=

° ' & 10°
= 254,647 kHz

21T . 1/2

f = 254,647kHz > BW ⇒ Mayor que el ancho de banda

BW es el rango útil

d) f--5kHz ¿ Rango de amplitud de operación para la

señal de entrada ?

Vmax =

SR

21T f
=

98.106

211--5.103
= 25 V > Vmax

Vout = ± 15 V } Rango útil ⇒ o → 115 V

Vin = ¥0 = 1,5 V

3. Circuito finito de variable de estado

a) Obtener la función de transferencia en cada salida
.

b) Valores m
-

-Nin --100 ; C- 1nF ; R
--7,957 KR . Diagrama de

Bode de Amplitudes .
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→ Vamos a sacar los diagramas de Bode y los parámetros
HOWO/QS

• Para 6pts) ⇒ FILTRO PASA BANDA ⇒ GCS)-SZ -1%-5 + Wol

Entonces ⇒ No = = 12567 Hz ⇒ WO = 12567M£
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HOWE

• Para Gzls) ⇒ G (5) = si + Wqs + wo

wo
, jo y Q iguales ; Howo"÷, de Ho = 1¥ -1 Ho = 1

Wmax = NoFÉ = 12535117 Wmax - 12535Mt

Punto máximo ⇒ 206gal Gcwmaxl / = LO hago /¥¥⇒ ) --20101dB
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4. Convertidor D. A de 3 bits VFSR -- SV se secuencia para

todos los códigos 000 hasta 111
y
se encuentran valores

de salida V0 = { 0105 , 1105,2103 , 2194 ,
3195,5104 , 6100,6195 } V

Encontrar el error de cero ( offset) ,
el error de ganancia ,

el DNLE y INLE en fracciones 1 LSB .

VLSB = = = 1 V

① Error de offset
Eoff =

" / °O°
= 0,05 LSB Eogf = 0,05 LSB

VLSB



② Error de ganancia :

Eg = (ÉL; %) - 12" - LSB)

Eg = (6,95-0105)-(8-1)=-0,1 Eg
= -0,1

Compensamos los errores para calcular DNLE y INLE

los
valores
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DNLEJ = vj-u-vj-Vc.SU
LSB

DNLE = { 0
, -0,02 , -0109 i 0,01 , 0,09 , -0,04 , -0105 } LSB

INLEJ = ¿ DNLEK
VEO

INLE = { 0
, -0102 , -0111 , -41 , -0,01 , -0105 , -0114 LSB


